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Model Torque Current Weight Length
Nm A kg mm
NEMA42—0955 9 55 55 99
NEMA42—-1260 12 6 6,6 115
NEMA42—-1865 18 6,5 8,6 150
NEMA42—2265 22 6,5 9,9 165
NEMA42—3080 30 8 12,3 207
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